Document sans nom Page 1 sur 60

pai:

Comme son nom |' indique , ce multiplexeur NMEA permettra de recevoir des données de plusieurs sources différentes ( AIS,
GPS, ....) et de les envoyer vers un PC , un iPad , un smartphone , une centrale de navigation ,....sur un port USB , un port
Ethernet , un réseau wifi ,......

Le ceeur du systéme sera un contréleur Arduino Méga 2560
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Découverte du contréleur Arduino
1 | La carte Arduino Méga 2560 et son cable USB

$ aa
o il

2 | Télécharger le logiciel Arduino
Derniére version sur la page download page.
Déziper I” archive.....
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Remarque il est possible d' utiliser une tablette Android au lieu d' un PC 7-\7%)

L'application prend environ 210MB : assurez-vous gque vous avez suffisamment
d'espace libre dans la mémoire interne car €lle ne peut étre installée sur la carte SD
a cause de la politique de sécurité d'Android.

3 | Connecter la carte

Les cartes Arduino Méga reconnaissent automatiquement 1’ alimentation qu’ elle vienne de la prise alimentation ( de 7 a 12
Volts ) ou de la prise USB

Connecter la carte au PC avec le cable USB. La LED verte s’ allume .

4 | Installer les drivers

Dans le répertoire du logiciel Arduino aller dans le répertoire Drivers et double cliquer sur dpinst-amd64.exe si le PC Windows 7
ou8 sont 64 bit sinon sur dpinst-x86.exe; sur mon PC de Nav avec XPSP3 le driver fourni avec le programme ne fonctionne pas ,
j' ai utilisé celui ci.

5| Lancer I’ application Arduino
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ol

Fichier Edition Croquis Dutils Aide

febch_jullls

x

Le langage francais doit étre reconnu sinon le choisir dans FICHIERS/Préférences

6 | Ouvrir I’ exemple blink

Cet exemple permet de se familiariser avec le micro controleur: il s” agit de faire clignoter une LED a intervalle pré défini.

Fichier| Edition Croquis Outils Aide

Mouveau Ctri=N
Ounvrir,.. Ctrl+0
Carnet de croquis

| Exemples
Fermer Cirl+W
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01.Basics

02.Digital

03.Analog

¥

04.Communication ¥

05.Control
06.5ensars
07.Display
08.5trings
(a.UsE

r)

AnalogReadSerial
BareMinimurm
Blink

DigitalReadSerial

Fade
Read&nalogVoltage
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Enregistrer Ctrl+5S 10:Rarent 3
Enregistrer sous... Ctrl+Maj+5 Ardianolsh
Téléverser Ctri+U AltSoftSerial ¥ |
Téléverser avec un programmateur  Ctri+Maj+U KSduino » }
Mise en page Ctrl=Maj+P Newsoltsenal 3 I‘
Impriner Ctri+P N_MEA : |
TinyGP5 »
Priférences Ctri+Comma I
EEPROM > b
Quitter Ctrl+Q Essiloia vl B
‘ Ethernet " !I
Firmata » 'I'
G5M C i
W
LiguidCrystal L 38
Robet_Control » I
Robot_Motor * !
sD »
Servo »
SeftwareSerial *
Ardidino | L4
: Stepper |
TFT ’
WiFi L

Wire *
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e Loy (1088} ;
digitalWrite{13, LOW);
o o {1EBE}:

h.EQ-:Wilai ﬂurpu;ii -

19 Q00 {
digitalWrite(13, HIGH);

Blink | Arduino 1.0

Brancher une LED entre les Pin 13 et GND; une LED 12 volts de tableau électrique peut faire I' affaire ( elle éclairera

faiblement).
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Arduino Uno on /devitty.usbmodemfd131
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7 | Sélectionner le type de carte

file:///1:/site/Sanstitre-1.html 25/07/2014



Document sans nom

'-E\’:'- i _..' ._.... I :”.

Fichier Edition Croquis | Outils’ Aide
- = ¢ o

Archroed be Oroguis

Réparer encodsge & réchanges
honiteur sdnie

skelch_juldia

Type de cane
Port sére

Programmateur
Gaweer la stquence dmitialsation

CirleT

Cirts gje M

8 | Sélectionner le Port Série
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Lout-titre

b

M
|

Asduing Una
Arduing Duermlancve w/ ATmegalld

Asduine Diecimils of Duemilancve v ATmegel68
Arduing Nana wi ATmegaidE

Arduing Mano w ATmegal 62

| Asduing Mega 2550 or Mega ADK

Asdaing Mega (ATmega1280)

Arduire Leanards

Arduino Esplora

Asduing Mo

Arduing Mand v ATrmegal28

Arduing Maniw/ ATmegal8e

Asduing Ethemaen

Asduine Fio

Arduine BT w/ ATmegalld

Arduing BT w/ ATmegal6a

LibyPad Ardumno WESE

LibyPad Arduing w/ ATmegadls

LiksPad Arduine wi ATmegalfd

Arduing Pro or Pro Mini [5Y, 16 MH:) w' ATmegai2i
Arduing Pro of Pro Mink {5V, 16 MHz) w' ATmega 168
Asduine Pro or Pre Mini 3.3V, 8 MHz) w/ ATmega328
Auduinge Pro of Fro binl (.39, 8 MH2) w' ATmegal 68
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e

Eiink
.

A Fin 13 hae i LR
fiem At w ARl

ink 1ed = 135
f the swoap Gt
el mmtap b)) |

1

wated Toop i) ]

“Biink | Ardizing V052 - ol

Fichier Edmion Creguin Outils) Aide

Formatage sutematique Cerl=T

Archiver le croquis

Réparer encedage & recharger

Mensteur séie Tl Mol M

Type de carte " : |
Part wérie " . v COM3
Programmateur ]

Graver s wéquence dindtisfsation

fFanitinlice Ehe .Ct."-L:'I.t’“ pin =9 an oltput,
pintfode {1ed, OUTFIT):

fF toe Lhop touting TIAS GURE and aves egaan ferrears

digitalVeses flnd, HIGH): #/ tusn e LED oo (HIFH 33 the ¥olsa
e by ( LODO) & i walt for a sedond
ygiesiVeies [1ed, LOW}; #F wuan the LED off by ossking the ugl
kiﬁ"f{lml_{ : f wpit fop & FpCond

9 | Uploader le Programme (téléverser)
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A Toidy

ALY b anLED ponnacted on ot Arduing bongeds,
A give it A nbmE:
int led = 13;

£ the setup routine Tihe once shen §oU piress £asstl
vosrd mebuply |
ff mirislizs the digical @Ein & o6 oWGPEUHD.
pinmade (1ed; OUTFUT):
}

M the loop routine runs over ahd over agein foreverd
woad Looap ()

digiealeiva{led, HICH):: // turn the LED on [HIGH fa the ults
drlu}ftl_bﬁﬂj',_! /7 wale Hor & second
digiealWel e (led, LOW) 2 Euen e LED afC by gsining the uol
ld.:JnﬂiEhjll‘]_.; wait foc & secqnd
¥

<

Arduino Mega

On peut lui adjoindre des modules complémentaires , Bluetooth , Wifi , GPS ,.... nous allons utiliser le module Ethernet.
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Recevoir des entrées NMEA 0183 sur le controleur et les lire

L'interface électrique :

C'est l'interface série RS232 ,composée de 3 fils : Tx (émission), Rx (réception) et GND (référence) , qui est la plus utilisée par
les équipements compatibles NMEA 0183(surtout le PC). L'interface différentielle RS422 ( composée de 4 fils (TX+ Tx-) et

( Rx+ Rx-) est aussi tres utilisé utilisée pour la communication avec les appareils autres que le PC( VHF,lecteur de cartes,...) ; c'
est a partir de cette dernicre interface que nous allons construire notre multiplexeur ; il est néanmoins tres facile de remplacer
cette interface par une interface RS232 .....si nécessaire; je dis si nécessaire car les entrées-sorties NMEA a 3 fils des appareils ne
sont pas de vrais RS232 au niveau des tensions qui varient entre le -5 v et le + 5 V , plus proches du standard RS422.(voir le
tableau ci dessous qui indique le niveau de tension pour ces 2 standards)

liaison série 3 fils

TX RX
RX T } TX
GND - GND
O recepteur

les tensions varient de +5 Volts (niveau 0) a -5 Volts (niveau 1) par rapport a la masse (GND), voir tableau ci dessous)

liaison série 4 fils

+
T - - - RX
RK‘_" T TX
— récepteur

La tension de a 5 Volts est envoyée entre + et - ( niveau 0) ou entre - et + ( niveau 1)
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liaison série 3 fils
sur récepteur 4 fils

TX T RX +

| RX -

GND - TN
T recepteur

La tension entre Rx + et Rx - variera entre + 5 Volts et - 5 Volts :IMPORTANT ,NE PAS RELIER LE RX- a la MASSE

C' est cemontage qu'il faudra employer pour notre multiplexeur en présenced' uneliaison 3 fils

+

X" _IaisserlilrrIeT RX
GND - GND
liaison série 4 fils
SN BHEET surrecepteur 3 fils | récepteur

{ordinateur)

C' est ce schéma par exemple de la sortie série 38400 bauds des VHF AIS Navicom ou Radio Océan; les fils sont bleu et gris plus
la masse , entre bleu et gris c' est une liaison RS422 et entre bleu et la masse une liaison RS232.

Matériel nécessaire:

En plus de I’ Arduino sur lequel les pins TXO0 1 (transmit) et RX0 0 (receive) sont connectés a 1’ USB (donc le PC) et ne sont
donc pas disponibles pour notre multiplexage. Les phrases NMEA regu seront renvoyées sur ce port USB.
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* Une platine d’ essai et des fils de cablage pour la platine.

* Des CI 75175 et 75174 (ce dernier n' est utile que pour une sortie nmea , pas obligatoirement utile) pour convertir les
signaux RS422 en TTL et réciproquement

A RS232
+25V
Mivean
logigque 0
+3IV
Zone de transition
3V
NMiveau
logigue 1
=23V

&V

+H3
0.3

Les micro contréleurs n'utilisent pas de tensions négatives, ils utilisent des
tensions de OV et +5V; Un niveau logique 0 correspond a une tension de 0V
et un niveau logique 1 correspond a une tension de +5V.

il faut donc adapter les tensions provenant des appareils car les normes
RS232 et RS422 imposent les tensions suivantes :

RS422

Nivean
logique 0

Zone de transition

Niveau
logique 1

Le montage souvent affiché sur Google est faux :
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Sdc
.
=]
; b QT TTL
7
B
Gy
L]
e Le bon schéma :
Siidc
BT e
— L_fiw b
o oUTTTL
g @ p
g = P
= =
rﬁ b2
1.1

* Seule la partie en jaune nous intéresse pour ' instant.

Premier montage d’ essai :
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Comme I' expliquent les schémas plus haut le fil NMEA 0183 - peut étre remplacé par la masse(GND) si la liaison est 3 fils et ne
provient pas d' un ordinateur ( vraie RS232)

Communication Sériedela carte Arduino :

Port Srie Serial : 0 (RX) et 1 (TX);

Port Srie Serial 1: 19 (RX) et 18 (TX);

Port Série Serial 2: 17 (RX) et 16 (TX);

Port Série Serial 3: 15 (RX) et 14 (TX).

IIs sont utilisés pour recevoir (RX) et transmettre (TX) les données séries de

niveau TTL. Les broches 0 (RX) et 1 (TX) sont connectées au circuit intégré
ATmega8U2 ,le convertisseur USB-série de la carte.
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Les broches d'alimentation sont les suivantes :

VIN. La tension d'entrée positive lorsque la carte Arduino est alimentée par
une detension externe. |l est possible d' alimenter la carte a |'aide de cette
broche, ou, si I'alimentation se fait par le jack d'alimentation, utiliser cette
tension en se raccordant sur cette broche.

5Volts. La tension régulée pour le micro contréleur et les autres
composants de la carte (un régulateur est intégré a la carte Arduino). .

3Volts3. Une alimentation de 3.3Volts pour certains circuits externes
nécessitant cette tension a la place du 5Volts. L'intensité maximale
disponible est de 50mA

GND. Broche de masse (0 Volt).

Le programme pour tester le montage :

// -- programme de test lecture d” une entrée NMEA 0183
void setup()

{
/I Connexion série vers PV

Serial.begin(9600);// 9600 = vitesse

Serial.println(“NMEA Multiplexer...Test Montage”);

// connexion NMEA .essai avec AIS de la VHF donc 38400
Serial3.begin(38400) ;// 38400 = vitesse

H
void loop()

{char car = 0 ; //variable contenant le caractere a lire

int car_buffer = 0 ; //variable contenant le nb de caractéres disponibles dans
le buffer

car_buffer = Serial3.available() ;// lecture nb caractéres
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// lecture caracteres
while(car_buffer > 0)
{
car = Serial3.read() ; //on lit le caractére
Serial.print(car) ; //envoi vers PC
car_buffer = Serial3.available() ; //lect a nouveau du nombre de caracteres

}

Les signaux provenant ou allant a la VHF sont utilisés ( la VHF est récente et ce sont de vrais signaux 422.
La vitesse d' envoi et réception est exprimée en bauds(bit par seconde)

Plus le cable est court, plus le débit pourra étre élevé (moins de chute de tension et de parasites).

e
A

Le format des phrases NMEA : - })

WIKIPEDIA

AlS ...
'AIVDM,1,1,,A,14eG;0@03408sd<L.9i:a; WF>062D,0*7D
IAIVDM: Le message NMEA type
1 Nombre de Sentences
1 Sentence Numéro

Pour messages multi-sentences)
A AIS Channel (A or B)
14eG;... Données AIS
0* Fin des données
7D NMEA Checksum
GPS....
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$GPGGA,123519,4807.038,N,01131.000,E,1,08,0.9,545.4,M,46.9,M,,*47

$GPGGA : Type de trame

064036.289 : Trame envoyée a 06h40m36,289s (heure UTC)
4836.5375,N : Latitude 48,608958° Nord = 48°36'32.25" Nord
00740.9373,E : Longitude 7,682288° Est = 7°40'56.238" Est

1 : Type de positionnement (le 1 est un positionnement GPS)
04 : Nombre de satellites utilisés pour calculer les coordonnées
3.2 : Précision horizontale ou HDOP (Horizontal dilution of precision)

200.2,M  : Altitude 200,2, en métres

15,0000 : D'autres informations peuvent étre inscrites dans ces champs
*0E : Somme de contrdle de parité, un simple XOR sur les caractéres
précédents

Essai avec les signaux AIS a 38400 bauds .

Téléverser le programme dans 1' Arduino et ouvrir le port Com ......Résultat :
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b _varf_enbee )

wuLe Lesp )

[that oNE's €4 7 /rarlabls conlanad? jr Sefediafe 4 Lire
int “lmz & 0] /Jrranieile contenint Lo ob s Setastied
lmhl = Ferial . vl () arr leits

fF lesinsr g sTirEEs

el lefear_buffer > 0)

I

ez s Serial Vooead () A0en 35t de cainciEce

Errialagr it (GaE}E

4 o] e ] s oA S D6 R Ka Pt LADZALESSL, 6510
‘“ﬁr;z =TT LT B e, - S gf o B 1, A, D030G0aPREpSOARTE" 1600, 1953
. oA, A0306H 000 IECKaEL LREIACO08: , S0 42 4
L4 3

ok_verif_entree | Arduing 1.0.5-r2

fletrrad vata M

REA HMultiplexer...Test Moatage 't
AIVIM, SR B BAGHMDCRIL T ST, B4

B ATVIM, 4.1, A, 400046878 " siaept EADIACONS
B ATVIM, 1,0, A BT eGP luR diuldl H
PRIVIM, 1.1, A, BT =0T S04 popdid 4 ta, 0o il

PAIVIM, 1.3, o A, DOXDER0o T fpSORitR " 1400, 2452

PRTVIM, <Ry A0I0BOu N S et ER0I000 4T, D00

ATV, 1, 1, o R DOJDERP LR IQITRIEEC 16D0, 2 54

Htarvon, 1.1, A, A0XDER O DA KA =R LACTACTES, 0% AL
NIV, 2,0, 4, A, MR E R ORIV IT e p L =08 22222000
TRIVOM, 2, 2.4, A, BERER0Eset, 2000

YRIVIM, 1,1, .4, Jib3E° L POCeadp) BALESCOWYI0ch, O 22

o Tt

| Déflement sutnmatioue Peadefndeigne » SE0bad o

Le 75175sn possede 4 entrées) : Essai sur la 2eme entrée avec le GPS a 4800 bauds
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Remplacer les lignes du programme :

// connexion NMEA .essai avec AIS de la VHF donc 38400
Serial3.begin(38400) ;

Par :

// connexion NMEA .essai avec le GPS a 4800
Serial3.begin(4800) ;

Ce qui donne :

||
rmmmmﬁm; Iy 7y
AGEGLL, 1428.04

GPSGA,120004,1428.042, N, 06051. 960, W, 1,3,4.5,9,M, -46,M, ,
GEVIG, ,T,201,M,0.0,H,0.1,
GPZDR,120004,08,07,2014,0,0
GERMC, 120004, R, 1428.042, N, 06051.960, W, 0.0, 185, 060714, 146,
GPEME,L,1.32,1,5TART ,106 ,1426.021,N,6053.103,W,2.3,2
GEBWC, 120004, 1426.021,N, 06053.103,W, , T, 225,M,2.30,,106

i SGPGLL, 1428.041, N, 06&C
GEGGA, 120006, 1428.041, N, 06051, 960, W, 1,4,1.4,9,M, -46,M, ,
GEVIG,,T,219,M,0.0,K,0.0,F
GPZOR, 120006,06,07,2014,0,0
GPRMC, 120006,R,1428.041,, 06051960, W, 0.0, 203,060714, 14,
GPEMB,L,1.32,1,5TART ,106 ,1426.021,N,6053.103,W,2.3,2
GEEWC, 120006, 1426.021, N, 06053.103, W, , T, 225, M, 2. 30,H, 106

GGPGLL, 1428.041,H, 1Y
< >

Pasdefindeligne v | [9600baud v |

11 faut maintenant multiplexer les données.

Réalisation d' un multiplexeur 3 entrées NMEA(183 et 1 sortie USB
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Le programme pour le multiplexage :

il existe une librairie NMEA mais qui ne peut étre utilisée , elle est uniquement consacrée au GPS , j’ ai développé une
librairie qui fait I’ acquisition et le controle de validité des signaux NMEA provenant de différentes sources ( GPS, AIS ,

appareils propriétaires ,....):

Copier le contenu de chaque fichier dans un fichier texte et copier ces fichiers dans un répertoire nommé ‘NMEA_ ACQ' (3

fichiers) ou téléchargez NMEA _ACQ

* Nmea_acq.cpp

/*

nmea_acq.cpp - Acquisition et vérification de validité de phrase NMEA
0183 $ (GPS...) et ! (AIS) pour Arduino

Copyright (c) 2014 Michel Gravier, France.

All right reserved.

This library is free software; you can redistribute it and/or
modify it under the terms of the GNU Lesser General Public
License as published by the Free Software Foundation;
This library is distributed in the hope that it will be useful,
but WITHOUT ANY WARRANTY ; without even the implied warranty of
MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE.
See the GNU
Lesser General Public License for more details.

You should have received a copy of the GNU Lesser General Public
License along with this library; if not, write to the Free Software
Foundation, Inc., 51 Franklin St, Fifth Floor, Boston, MA 02110-1301
USA
*/

#include "nmea acq.h"

#define LIB version 1.01 // version de cette librairie

file:///1:/site/Sanstitre-1.html
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ACQ::ACQ(int connect)
{ n=_0;

_w=0;

_checksum = 0;

}

int ACQ::lecture(char c)

{//siLFet CR: w=0----- >case ()
if (c==10) || (c=13)) { _ w=0;}
if ((c="1)](c=="%))

{ checksum = 0;

_phrase[0] = c;

n=1;

_w=1

return 0; //valeur de retour FALSE
}

// ajout des caracteres pour fabriquer la phrase
switch(_w)

{

case 0:

// attente des caractéres '!" et '$'
break;

case 1:

_phrase[nt++] =c;

switch (¢)

case '*": // si fin de phrase ( avant checksum)

~w=2; //il faut lire le ler caractére du checksum en case 2
break;

default: // ce n' est pas la fin de la phrase

_checksum = checksum ” c;

w=1;

break;

}

break;

case 2:

_phrase[nt++] =c; // on lit le ler caractére du checksum
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_check = (16 * convert_hex(c));
w = 3; //1l faut lire le 2eme caractére du checksum en case 3

break;

case 3:

_phrase[n++] = c; // lecture 2eme caractere checksum
_phrase[n++] = 13;// retour chariot

_phrase[n++] = 10;// retour ligne

_phrase[n++] = 0;

_check = check + convert hex(c);

if (_checksum == _check) { _w = 0; return 1;}// phrase acceptée , valeur
de retour TRUE pour 1

else return 0; // valeur de retour FALSE pour 0

default:

break;
J

return 0;

}

char* ACQ::phrase() { //retoune la phrase valide
return _phrase;

}

int ACQ::_convert_hex(char a) {

// retourne la valeur en base 16 des caractéres
if (int(a) >= 65) { return int(a)-55; }

else {return int(a)-48; }

}

int ACQ::libversion() {
// retourne version de la librairie
return LIB_version;

}

* Nmea _acq.h
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/*

nmea_acq.h - Acquisition et verification de validité de phrase NMEA 0183 $
(GPS...) et ! (AIS) pour Arduino

Copyright (c) 2014 Michel Gravier, France.

All right reserved.

This library is free software; you can redistribute it and/or
modify it under the terms of the GNU Lesser General Public
License as published by the Free Software Foundation;
This library is distributed in the hope that it will be useful,
but WITHOUT ANY WARRANTY ; without even the implied warranty of
MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE.
See the GNU
Lesser General Public License for more details.

You should have received a copy of the GNU Lesser General Public
License along with this library; if not, write to the Free Software
Foundation, Inc., 51 Franklin St, Fifth Floor, Boston, MA 02110-1301
USA
*/

#ifndef nmea acq _h
#define nmea_acq_h

#include "arduino.h"

#define ALL

0

class ACQ

{

public:

ACQ(int connect);

int lecture(char c); // réception des caracteres

char* phrase(); // retour de la derniére phrase valide
char _phrase[90]; // phrase nmea ( une phrase contient 82 caractéres
max)

int n;

int _w; // numero du traitement sur le caractere

int _checksum; // somme de controle calculée

int _check;// checksum inclus avec la phrase

file:///1:/site/Sanstitre-1.html 25/07/2014



Document sans nom

int _convert_hex(char a); //conversion en base 16

int libversion() ;// affichage version

}s
#endif

* keywords.txt

# Datatypes (KEYWORDI)
SHHHH R R R R

ACQ KEYWORDI

HHHHHHHHHH R
# Methods and Functions (KEYWORD?2)
HHHHHHHHHH R

lecture KEYWORD?2
phrase KEYWORD?2

EEHHE R R R e R R
# Constants (LITERAL1)
EEHH R R R R e R

ALL LITERALI1

Importer la librairie :
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Vit [ Compiles

‘5‘\-1‘|UIJ|.I||]Z. diffacher le dossien des croguas

Crl+A

Cod+ X

Thir betrgss weey heavily fess one of Han
einnjles o0 how bo ure. i KMEL liboacy.

A Library.

Espleea
Etkrerned

LiquidCryssal
PRebee Cantrcd
Faobot_Moted

wi | ) Eraries

4. NMEA
L TGRS

Le CI 75175sn posséde 4 entrées mais nous ne pouvons utiliser que 3 entrées de I' Arduino,car les E/S Rx0 et Tx0 ne peuvent étre

utilisées , elles sont utilisées par I’ USB reliant le PC

file:///1:/site/Sanstitre-1.html

Page 26 sur 60

25/07/2014



Document sans nom Page 27 sur 60

4 >_
1, 2EN ——
.
A ? ) TTL
NME,%\B >
i G . TTL
MI'u'IE2 7T Fad
75175
12 >
3, 4EM
10 "L
NMEA" 5 g-i 3
B —LC
14
44 :E 12
P L | — Y

I' essai se fera sur 2 entrées mais le programme fera I' acquisition de 3 entrées: rec_gps , rec_ais, rec_nmeal
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on définit les entrées par leur nom pour une meilleure lisibilité ( #define ......... ), la partie réception des caractéres est 1égérement
modifiée par rapport au programme précédent car elle utilise la librairie NMEA_ACQ qui en plus de 1' acquisition des caracteres
fera un contréle de validité des phrases NMEA.

// Multiplexeur AIS + GPS + autres entrees
// utilisation librairie NMEA_ACQ
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#include <nmea_acq.h>//librairie nmea_acq
#define nmea_gps Serial3

#define nmea_ais Serial2

#define nmea_1 Seriall // autre entree

//Serial ne peut étre utilisé si le PC est connecté
ACQ rec_ais(ALL);// librairie pour AIS

ACQ rec_gps(ALL);

ACQ rec_nmeal (ALL);

void setup()
{
// Setup serial connexion vers PC.

Serial.begin(9600);

Serial.println("NMEA Multiplexer... GPS + AIS + Autres");

// Setup serial connexion NMEA
nmea_gps.begin(4800);
nmea_ais.begin(38400);
nmea_1.begin(4800); // autre entree

}

void loop()
{char car = 0; //variable contenant le caractére a lire GPS

//'il y a un caractere a lire ?
if (nmea_gps.available())
{car =nmea_gps.read(); // lect caractere
// utilisation de la librairie NMEA_ACQ pour lire la sentence GPS
if (rec_gps.lecture(car)) // identique a : rec_gps.lecture(car)==1, 1 pour
TRUE (vrai)
{// recuperation de la phrase nmea

Serial.print(rec_gps.phrase());

h
}

if (nmea_ais.available())//
{car = nmea_ais.read(); // lect caractere
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// utilisation de la librairie NMEA_ACQ pour lire la sentence AIS

if (rec_ais.lecture(car)) // si la condition est TRUE (vrai) , code retour
de la fonction

{// recuperation de la phrase

Serial.print(rec_ais.phrase());

}

j
if (nmea_1.available())//

{car =nmea_1.read(); // lect caractere

// utilisation de la librairie NMEA_ACQ pour lire la sentence
if (rec_nmeal.lecture(car))

{// recuperation de la phrase

Serial.print(rec_nmeal.phrase());

h
}

}

Résultat :
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MMER Multiplexer... GBS + RIS
SGPRMC, 144636 A, 142E8.040,H,06051. 958, W, 0.0,19&, 060714, 1€
YAIVIM, 1,1, R, 403D6E0ugk> fWKa=pDER02R00<05, 0*35
£GPRMB, R, 1.32,L,5TART ,106 1 1426.021,H, 6053.103,W, 2.3,
SGPRMC, 1448446, 4,1428.040,H,06051.957,W, 0.0,227, 060714, 1¢
SGPRMC, 144652, A, 1428.041 N, 06051.957 W, 0.0, 252, 060714, L&
EGERME, A, 1.32,L,START ,10& (1426.021 N, 6053.103 W, 2.3,
SGPRMEC, 144708 A, 1428.039, 1, 08051. 958, W, 0.0,41,060714,16,
§GEEMT, 144710, 2,1428.039, M, 08051.956,W,0.0,67,080714,18§,
SOPRMEC, 144712, A,14238.039, 0, 06051. 958, W, 0.0, 105, 080714, 1¢
YRIVDM, 1,1, ,R, 403D680uqgk>gCKHa=pFEA02A0005: , 0%24
§GFRMB, A, 1.32,L,5TART ,106 (1426.021, N, 6053.103,9,2.3,
FGPRMC, 144732, R, 1428.040,H,06051.959, W, 0.0, 26,080713,16;
TAIVIM, 1,1, A, $03D6R0ugk>WKa=pFEADZ100EGn, 008
$GPRMB, A, 1.32,L, START , 106 p L426.021, 1, 6053.103, W, 2.3; w»
}

Pasdefindelgne | 9600baud

11 suffit maintenant , pour remplacer la plaque d' essai , de souder un support pour le CI sur une plaque de circuit imprimé pour
gérer les signaux NMEA des différentes entrées afin de les renvoyer dans le format adapté (TTL) sur le contrdleur.

Essai sous W7 et W8, effectué avec SEACLEAR ( fermer le logiciel Arduino pour libérer le port com ).

Utiliser le méme port qu” Arduino.
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“Displap | Route | Log + Track | inetuments  Comen | it |
HHES Connection | HIME: Dutpun
TwFxl | Rx2 | Ax3 APA =8
AFE i
PCPait confd 3 RME v
e BOD I~
EPS B - BWC r
R WL «RTE I~
Taiget Capablty | Lipoer cass -';
| 6P Datum Seiing e
i = Update Inierval 5 3o
WTE Ampd factoe Y
DR Update NAER Id EC
NMEADR Update F Keep WRId I
NMEA Passthrough
I
Save Cancal
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%Qx

SGPRMC, 215826
SGPEME.A.1.31

SGPRMC, 215828,

SGPRHC. 215832,
SGPRME 4,1 21,
SGPRMC . 215834,

$GPRME . A&,1.731
$GPRMC 215836,
SGFRME.A.1.31,
SGPRMC. 215838
SGPRMB. A1 31
SGPRNC, 215840
SGPRME.A.1.31
SGPRMC,. 215842
SGFRHE.A,1.31
SGPRMC. 215844

SGPRMB.A.1.31
SGPRHE.A4,1.31

,A,1428 040,N 06051 963,¥,0.0,285,070714, 16 =44
_L,START ,106 1426 021.N 6053 103.¥.2 3,209.0
IATVDM 1.1, B,
IAIVDH 1,1, B,

HS:t2MOO0t LDkt 00000000000000 , 244
HS:t2MTTDBES84761 2mnpplp8340, 0=5D

A,1428 039 .H.06051.963,. W, 0.0,278,070714, 16, W=45
.L.START .106 1426021, M. 6053103, W,2.3.209,0.
L4 03D6@0ugknrHEa=ot BAQOQD0EAY, 0=07

L.START ,10&6 L1426 021.H.6053.103,.W.2.3,209.0.
A,1428 040,H,.06051.964 9. 0.0.0,070714, 16, =49
L,START 106 L1426 021, H. 6053 103 _W_2.3,.209, -0
A,1428 040 H, 06051 .964 W, 0.0, 6,070714,16, =49
.L.START ,10&6 1426 . 021 H.6053 . 103.W_2.3,209.-0
A&.1428. ﬂdﬂ H. 06051 964 W. 0.0, 341, E?D?14 16 W=dB
L,START ,106 L1426 021 N 6053, 103.W.2.3,209,=0

(A.1428 040 N 06051 964,U.0 0.11.070714, 16, Ux73

LLLSTART 106 L1426 021 H.6053.103.W.2.3,209.-0
L, 1428 040, 0, 06051 964 W, 0.0, 56,070714, 16, U=7F

.L.START .10& ,1426 . 021.H.6053 .103,V,2.3,209,-0
c#, 1428 040 N 06051 964.0W.0.0_38.070714, 16 Ux75

.L.START .108 L1426 021.H.6053.103,7V,2.3,209.-0
LA, 1428 040,H, 06051 .965, W, 0.0.348 070714 16, W=46
SGPRMB.A.1.31.
SGPRNC, 215846,
LL,START 106 L1426 021 N.6053.103.W.2.3,209,-0
SGPRHC, 215848,
.L.START 108 L1428 021 N.BOS3 . 103.W,2.3,209,-0
FAIVDM,.1.1,.E.

L.START .106 L1426 021, H.6053.103.W.2.3,209,.-0
A,1428 040,H. 06051 965, W.0.0.11,070714. 16, Un7E

A 1428 040 H 06051 965 W 0.0 31 070714, 16 U=x37
B3T1:wGPO06xFEVR4LIODSwpUKPOG, 0%74

Probléme avec XP , le driver fourni avec I' application ne fonctionne pas correctement (essais avec avec OpenCPN et SeaPro) ;
en installant ce driver le fonctionnement est correct avec SeaPro et OpenCPN ( version 3.2 )

Ce montage est un galop d' essai ,...... ci dessous ajout d' une sortie Ethernet

Réalisation d' un multiplexeur 3 entrées NMEA 0183, 1 sortie USB et 1 sortie Ethernet

Nous allons simplement ajouter la communication Ethernet a notre montage .

file:///1:/site/Sanstitre-1.html

Page 34 sur 60

25/07/2014



Document sans nom Page 35 sur 60

Matériel complémentaire :

- une carte Arduino Ethernet ( elle posséde également un lecteur de carte SD):

- il suffit de I' emboiter sur la carte principale :
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On relie avec un cordon Ethernet 1'Arduino avec le PC; pour qu' ils puissent communiquer , il doivent étre sur le méme réseau ,
nous allons donc attribuer au PC 1' adresse 192.168.56.180 ( I'arduino étant sur 192.168.56.177)

¥ Connexions réseau

tte connexion Renommer cette connixion Maedifier les paramétres de ¢

su Bluetooth [ !"'I | Ethemet l:
I — Cable réseau non connecte n.,k_g

ietogth (reseau . | 3K '@‘ Realt |$| Désactiver

| Loou oot it Shesira

k Adapter Viinets *""!' Wi-Fi Statut

ifig vailie

Ethernet Adapter ... Cartel P iEiodiauer

®J  Connexions de pont

Créer un raccourci
Suppnrmer
®  Renommer

4 popite
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(Gestion de réseau |Fm;

Connedon en utiksant
¥ Reatek PCle GBE Family Controler

Cette connedon utize les sléments suvants

v gﬁﬂm:depmmﬂus A
[ - Protocole de mutiplexage de carte réseay Microsoft

b -i. Piote de profocole LLDP Microsoft

[ -+ Pilate E/S Mappage de découverte de couche laison

¥ - Répondew de découverte de couchs de iaison

4. Protocole irtemet version B [TCP/IPvE)

EY Ontocole intamet verson 4 [TCP/IPv4) V
{ F—" i ,
Description
Protocole TCP/IP {Transmission Control Protocol/Intemet Profocal). Le
- protocole de réseay étendu par défaut qui pemel |3 commurication entre
i ; e
OK || Annuder
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[ S'.'.d"

Les paraméftres IP peuvent 8tre détermings abtomatguemsnt si valre
réseau le permet. Snon, vous devez demander kes paramétres [P
Bppropriés & votre administrateur réseau,

() Ohtenir une adresse TP automatiquement

() Utiiser 'adresse IP suivante :

Adresse [P ¢ | 192.168 . 56 . 180
Masque de sous-réseau 255,285,285 .. 0
Passerelle par dafaut : i

Obterir les adresses des serveurs DNS automabiquement
@) Utiliser 'adresse de serveur DNS suivante 1
Serveur DNS préféré : [
Serveur DNS audiaire ;

[]vabder les paramétres en quittant z

On compléte le programme précédent :

// AIS + GPS + autres entrées + Ethernet
// utilisation librairie NMEA_ACQ

#include <nmea acq.h>//librairie nmea_acq
#define nmea gps Serial3

#define nmea_ais Serial2

#define nmea 1 Seriall // autre entree

//Serial ne peut étre utilisé si le PC est connecté
#include <SPI.h>

#include <Ethernet.h>
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// (ethernet hardware) addresses de la carte (mac et IP):
byte mac = { 0xDE, 0xAD, 0xBE, 0xEF, OxFE, 0xED };
byte ip = { 192, 168, 56, 177 };
byte subnet = { 255, 255, 255, 0 };

EthernetServer server(80);

ACQ rec_ais(ALL);// librairie pour AIS
ACQ rec_gps(ALL);
ACQ rec_nmeal(ALL);

void setup()
{
// initialialise la carte ethernet

Ethernet.begin(mac, ip); / start ethernet using the mac and IP address
server.begin();

// Setup serial connexion vers PC.

Serial.begin(9600);

Serial.printin("NMEA Multiplexer... GPS + AIS + Autres");

// Setup serial connexion NMEA
nmea_gps.begin(4800);
nmea_ais.begin(38400);
nmea_1.begin(4800); // autre entree
delay(1000); // donne a la carte ethernet une seconde pour s’ initialiser

}

void loop()
{

char car = 0; //variable contenant le caractére a lire GPS

//'il y a un caractere a lire ?
if (nmea_gps.available())
{car =nmea_gps.read(); // lect caractere
// utilisation de la librairie NMEA _ACQ pour lire la sentence GPS
if (rec_gps.lecture(car)==1)// valeur de retour TRUE:1
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{// recuperation de la phrase nmea
Serial.print(rec_gps.phrase());

b
}

if (nmea_ais.available())//

{car =nmea_ais.read(); // lect caractere

// utilisation de la librairie NMEA_ACQ pour lire la sentence AIS
if (rec_ais.lecture(car)==1)// valeur retour TRUE:1

{// recuperation de la phrase

Serial.print(rec_ais.phrase());

b

j
if (nmea_1.available())//

{car =nmea_1.read(); // lect caractere

// utilisation de la librairie NMEA_ACQ pour lire la sentence
if (rec_nmeal.lecture(car))

{// recuperation de la phrase

Serial.print(rec_nmeal.phrase());

h
}

EthernetClient client = server.available();

if (client) {

boolean current_line_is_blank = true;

while (client.connected()) {

if (client.available()) {

char ¢ = client.read();

/1 if we've gotten to the end of the line (received a newline
// character) and the line is blank, the http request has ended,
// so we can send a reply

if (c =="n' && current_line is_blank) {

// send a standard http response header
client.printin("HTTP/1.1 200 OK");
client.println("Content-Type: text/html");
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client.println();

// phrases NMEA a envoyer
client.println(rec_ais.phrase());
client.println(rec_gps.phrase());
break;

}
if(c=""{

// we're starting a new line
current line is blank = true;

telseif (c!="") {

// we've gotten a character on the current line
current_line is blank = false;

}
}
J

/I give the web browser time to receive the data
delay(1);
client.stop();

}
}

Résultat sur un navigateur internet : il suffit de taper I' adresse indiquée dans le programme ( byte ip = { 192, 168, 56, 177 };)
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L C [1192.16856.177 Adresse IP de la carte ethernet arduino
IATVDNL 1,1, A403D6E QuamC3CKa=ph8AQSi008<8,0%62 10,100714,16,W=44

Nous voulons maintenant communiquer avec par exemple OpenCPN :

11 faut ajouter une bibliothéque qui geére les paquets : EthernetUdp.h ( pour le I’ UDP); elle est comprise dans le programme
Arduino , il suffit de la déclarer.

ATTENTION : il est impératif de créer une régle dans le pare feu pour autoriser les communications entrantes ; pour faire des
essais on peut aussi désactiver le pare feu.

Un outil peut aider a régler les problémes d’ ouverture de ports UDP : UDP Test Tools
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Fk, Edit  Clear Help

= tio "T-if_l_'
_ IP AddressiName || - Local IP Address ————
13215&5&1?? | |;nu-:1a | [ Send ‘ mesﬁlm \h{ |||'5111621'_\
Eﬁﬂﬁaﬁbi\ / : Eﬁuﬂazv\nda o~ )
adresse et port de I’ Arduino adresse fixe de la carte ethernet du PC
E‘Ji'scﬂ (OHex  [JtneFeed []Camage Retum Display data as: (@) ASCIl (i Binary () Decimal () Hex:
~AuoSend ——— ~ Elaps Time ——— | | -~ Packet Timer _
[ISendevey | 1 | s || 000000 | Resat | 005 | OAversge @LlostPa, | Fesst
- Sent HEX Data Log - Recsived HEX Data Log
- Display — ||||- Display ————— - Soumd ——
[Jtme [J0as I Clear Log | ClTime: [ Date: {I:Iamad I Cleorlog |
Total Bytes Sent: 0 | Total Bytes Received: 0 | 12/07/2014 15:15:04

Le programme est a modifier comme ceci :
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// AIS + GPS + autres entrées + Ethernet +UDP
// utilisation librairie NMEA ACQ

#include <nmea_acq.h>//librairie nmea_acq
#define nmea_gps Serial3

#define nmea_ais Serial2

#define nmea 1 Seriall // autre entree

//Serial ne peut étre utilisé si le PC est connecté
#include <SPL.h>

#include <Ethernet.h>

/
#include <EthernetUdp.h>

// (ethernet hardware) addresses de la carte (mac et IP):
byte mac[] = { 0xDE, 0xAD, 0xBE, 0xEF, OXxFE, OxED };
byte ip[] = { 192, 168, 56, 177 };

IPAddress broadcastIP(192, 168, 56, 255);

byte subnet[] = { 255, 255, 255, 0 };

unsigned int localPort = 10009;

/
EthernetUDP Udp;
/
ACQ rec_ais(ALL);// librairie pour AIS
ACQ rec_gps(ALL);

ACQ rec_nmeal(ALL);

IPAddress ip_client(192, 168, 56, 180);// adresse du PC ou

// TPAddress ip_client(192, 168, 56,255);// adresse du réseau

unsigned int port_client=10110;// port UDP du PC ( 10110 port par defaut
d’OpenCPN)

char* buffer;

void setup()

{
// initialialise la carte ethernet

Ethernet.begin(mac, ip);

Udp.begin(localPort);

// Setup serial connexion vers PC.

Serial.begin(9600);

Serial.println("NMEA Multiplexer... GPS + AIS + Autres");
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// Setup serial connexion NMEA
nmea_gps.begin(4800);
nmea_ais.begin(38400);
nmea_1.begin(4800); // autre entree
//delay(1000); // donne a la carte ethernet une seconde pour s’ initialiser

H
void loop()

{

char car = 0; //variable contenant le caractére a lire GPS

//'il y a un caractere a lire ?

if (nmea_gps.available())

{car =nmea_gps.read(); // lect caractere

// utilisation de la librairie NMEA_ACQ pour lire la sentence GPS
if (rec_gps.lecture(car))// valeur de retour TRUE

{// recuperation de la phrase nmea

Serial.print(rec_gps.phrase());

buffer=rec_gps.phrase(); // copy de la phrase nmea dans buffer
envoi_nmea(); / appel de la fonction d’ envoi des paquets

}
j

if (nmea_ais.available())//

{car =nmea_ais.read(); // lect caractere

// utilisation de la librairie NMEA_ACQ pour lire la sentence AIS
if (rec_ais.lecture(car)==1)// valeur retour TRUE:1

{// recuperation de la phrase

Serial.print(rec_ais.phrase());

buffer=rec_ais.phrase();// copy de la phrase nmea dans buffer
envoi_nmea();// appel de la fonction d’ envoi des paquets

}

j
if (nmea_1.available())//

{car =nmea 1.read(); // lect caractere

// utilisation de la librairie NMEA_ACQ pour lire la sentence
if (rec_nmeal.lecture(car))

{// recuperation de la phrase
Serial.print(rec_nmeal.phrase());
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buffer=rec_nmeal.phrase();
envoi_nmea(); // appel de la fonction d’ envoi des paquets }

}
¥
void envoi_nmea() // fonction : envoi des paquets
{
Udp.beginPacket(ip_client, port_client);
Udp.write(buffer);

Udp.endPacket();

/

}

Communication avec OpenCPN établie par le cable Ethernet :

Fenétre te débugage NMEA

18:54:57 [UDP;192.166.56.180:10110) 1AIVDM, 1,1,5.00306@PUDEHGEDAGDANISD0,2" 08

18:5455 [UDF:192.160.56.180:10110] WAIVDM.1.1,.B,B3Hck] PODFIDKpRAS|D> ow5oPOE, 0" 1D

18:55:09 [UDP;192.166.56.180:10110) LAVDM,1,1 "mlﬂsnﬁﬁmsfnﬂxrq{mEMleﬂ'm

18:55:23 [UDP:192.168.56.1B0:10110)] LAIVDM.1,1, 8,00ID6@ 0 DIG00,2* 37

16:56:27 [UDP:192.1 66561 80:1011 0 SGPRME.225520,4,1 428,030 M.M'BE?.SEH.LW,I 0,338, jznnu Gl

18:56:29 [UDP:192,160,56.1 80:1011 0] 1AIVOM,1, :Mn.qnimgnquﬁu BAGZAD0EAMW, "7

18:65:29 [UDF:192.1GB.56.180:10110] SGPRMC225630,A.1 425,030, M, 0605 1.950,,0,0,274, mum,:s.w'm

18:65:31 [UDP:192,168.56.1 BB:10110). mmmmm 036N 06061958, W,0.0,214,1 20714, 16.W* 14

18:55:33 [UDF:1 92,1 61:56.1 B0:10110) SGPRMC,Z25534,8,1 478,030, 05051 958, W,0.0,234,1207 14,16, W40

18:55 35 [UDP: 192, BRLEE 1 BR10T10) SGPAMC. 225536, 1 428,038, M0G051 9585 0.0,235.1 2071 4,154
 TES5AT [UDP 92,1 6056 VB0 1071 0] SGPAMC.Z 255,81 478,038, N.OGI5 1L 95EW. 0.0, 2401 207141 6.5 4F

165539 [UDP:192,168,56.1BR0110] SGPAMC,2255400,8,1 426,030, M.06051.958,W.0.0,242,1 2071 4,165,742

18661 [UDP:192,1 6656, 160:10110) SGPRMC, 2255424, 1 420,038, N, 15051 958, W,0.0,243, 12071 4,165,441
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L’ adresse ip du PC peut aussi étre notée « Localhost » comme le montre I' image ci dessous ;

Options propres & I'ut#sateur

[CINMEA : Fitre des données cap et vitesse  Période de filtrage (sec) |1
[l ouvri 1a fenétre daffichage des donndes NMEA

[Format de té4échargement pour Furuno GPIX

[ JUtiiser be mode Garmin GRMN (Hate) en téléchargement

Gestion des ports da connexion
Activer Type  Portcom Priorité Paramitres Sortie Filtres | Afouter une conneson |
[ Résesu locathost:10110 o e QU Entrée: Auan fitrage =S
¥l  Réseau 19%.168.56.180:10110 O uoe Ay Elie: M kage O LIS COCKRN
< b
Amiler || Appiquer |
€1 dessous : ..oovvveennnnnnnnns utilisation avec un routeur Wifi.
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Réalisation d' un multiplexeur NMEA 0183, Wifi (3 entrées , 2 sorties USB et Ethernet)

La carte wifi Arduino est chére alors qu’un routeur wifi est bon marché et peut étre utilisé aussi en serveur multimédia et serveur
de fichier.

Un routeur TP LINK ref MR3020 coute entre 30 et 40 Euros ; il est compatible d-wrt , une petite merveille.

Le montage avec la Carte Arduino :
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TP-LINK
e

L o e
c €-CD C :—_ ';HHSHW‘!:A ;

Il faut maintenant configurer le routeur , pour cela :

- comme pour les essais avec 1' Arduino , le connecter avec le PC en Ethernet ( en ayant modifier I' adresse de la carte Ethernet
pour étre sur le méme réseau que le routeur)
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Lies parametres [P peuvent Stre determinds sutomatiquement 4 vate

réseay e permet, Snon, vous devez demander les paramétres 1P
Eopropnds b volre admrestrateur s

[T Dbbenir une adresse 1P automatguement
() Uitiser Ladrasss [P sursante ¢

Adresse [P 2 192,88, 0 . 2 |
Musque Gr Sousrésem | [2s5, 2858 258, 0 |
Passerehe par géfaut | [

Chiterir les adrefsis des serveurs TS automaSguament
(W) Utiser ladresse de serveur DS suivanibe 1
Serveir DS préfies -

Servewr DNS aundiare

[ Valder les parambtres en quittant

- avec un navigateur internet Taper 192.168.0.254 ( sur certains routeur ce sera 192.168.0.1 , 192.168.1.1 ,... voir les notices
constructeurs)

- renseigner le login et le mot de passe :
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Authentification requise

Le serveur http://192.168.56.254:20 requiert un nom
d'utilisateur et un mot de passe. Message du serveur: TP-
LIMK Portable Wireless M 3G,/4G Router MR3020,

Mom d'utilisateur ;

Mot de passe:

admin

| *| |

i Se connecter | | Annuler

admin

Si vous désirez aussi €tre connecté a internet par la wifi choisir Bridge avec AP sinon AP:

TP-LINK

Stafus

WPS

Hatwork

Quick Setup - Wireless Operation Mode

Wirndoss
OHCP

System Toods

Please Choose Operation Mode Type:

[ Access Polnl (AP}
' Repeater

i) Bridge with AP

( Client
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dans le cas de Bridge avec AP, choisir le réseau wifi pour 1' accés a internet :

& e IR TBS 525 e Tprn prpuptiir oo Apen AP B AL s g flpss?

| APLBE |
Oporation Mode; | Bridge with AF |
- AP Cont 5
Wickes Hetwork Neta!. [volradem | i {855 [ 50 Skl |Chonnal | | Secutlty. | |Cheodse
e 7" B 1 [ |pcoroessszan | lnae o —
Wamming:  Encum you sekect a comict £ B A 11480 putsena_ou_Main e loFF —
Incarrect sattega may Saubd b fooor-zr08A0-98 = on —
b joo-2A-ea-13-13-60 anna_ou_Mann [tazm b [QFF el
Coannet: |1 i & [pe7A4CEn00-67 —— TR = —
Chasnowiom; | Asio | e
& Enabis SHID Broadeast
MaCorapr:  [D0-3A-8AT31ED |
MAL of APZ:
MAL of AP3: _'
MAL of ARE: ] '
[ strvev: | ;

Choisir I' adresse du réseau : 192.168.xxx.254
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TP-LINK

Status

WPS

Networi

MAC Address:  64-66-B3-93-E1-66
AN
wireless Type: | Static IP v|
DHCP 3 IP Address: 192.168.56.254
System Tools Subnet Mask: 256 25R 2550 v

Gateway: 1 0000
] Save

Choisir la plage d' attribution des adresses IP pour le réseau Wifi :
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TP-LINK'

Status
Ouick Setup

WHS

Netwark
Wiredess
DM

DHCE Clients List : |TEU__|_“:‘"_'"_”|‘M'T'"M the dataul vidue is 120)
Addsoss Reservation Oefault Gatiwny: [192 16856254 | (ophiona)
Sysieen Tools Dorfaull Bomaing T E‘[MI‘
PamaryDNS: (0000 J iogtional)
SecondsryDNS: (0000 | foptena)
| sam

D' autres paramétres sont a choisir comme par exemple la sécurité wifi ,

IIn'y a plus qu a faire un essai :

- avec OpenCPN:
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Options propees & I'utisateur
[]NMEA : Fiitre des données cap et vitesse  Périnde de filtrage (sec.) |1 |
[ ouvrir 1 fenétre d'affichage des donndes NMEA
[ ]Format de té4échangement pour Furuno GP3X
[ Jutiiser be mode Garmin GRIMN (Hate) en téléchargement
Gestion des ports da connexion
Activer Type  Portcom Priotité Paramdtres Soctie Filres Afolter une connexdon |
[ Réseau locabostif0110 0 WP Ou Enirée:Auan fitrage R
V|  Réseau 192.168.56.180:10110 O uoP Aucun  Entrée i Aucun filrage - Pr e IR SenmEien
< >
ok || Amer || Aoplaser |

Je n' ai pas changé 1' adresse , maintenant le PC utilise la carte wifi et pourtant cela fonctionne ,I' important ¢' est le port UDP car
la carte Arduino envoie les données a tous les ordinateurs du réseau si cette option a été choisie : IPAddress ip_client(192, 168,
56,255);// adresse du réseau

J'" ai utilisé 1' adresse de la carte wifi :
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OpenCRN 323

mmmmwmwmmﬁh@@aaam

|-r|"_ BI'.'hl CILII} -

Man
@ Fuﬂ

14;13:05 UDF;192, 168.56.103:10110f.
08 [UDP:192,168.56.103:1 00 10} SGPRMC, |41 10641428
8 (D101 BE.56.107:101 10} SGEFMC, 11 180,41 4280404, DEDE | 357
09 (UDPI192,168.56.1 051 01 10} AIVOM,1, 1A 1P 1 FAGFAS@0 408000000008, 2°39
10 [UDHFST 92, DERL5E.1 D30 0 10) IAVOM, 1. 1A HIHPe TTDEEGRATET FmokiDOD0G0.0"6E
10 [UDP;192.158.56.1 03107 10) AIVOM.1.1.5, 40306 @ 0uqri=3K a=pVaAPwOB 005, 1702
RLBGO5 1. 357 W,0.0, 126, 21071 4,1 W41
0] SEPRME, TALIT2.A01 425, DA0.N, 6051957, W, 0.0, 10221071 4,15 W 45
1 H0] SGPRAMC, 1A 12,4, £20.040,M, B605 1 957,%.0.0,102.21071 415 W" 45
[UDP: 1921 68.56:1 1321 01 10] SGPFIMC, 1 A1 31 4.8 1428, 040N, DE051 557, W.0.0 12,2 0714, 16, W75
[UDPE1 B2, VER:56.1 (X321 01 10] SGPFMC. 10T T1AA 1 420, D40 N.0E051 55T W00, 72 210714 16.WT5

Ligende de by coneole
W e e

.lu—mlhnm
W

_ T [T SR <5

En résumé , avec OpenCPN , si on utilise comme adresse localhost les données sont toujours prises en compte; ¢' est le port UDP
qui est important.

Visualisation des données du multiplexeur sur I' iPAD
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Eh oui ¢a fonctionne comme sur le sur PC , voici la marche a suivre :

Nous avons 1' iPad , iSailor avec des cartes mais sans I' option AIS; Pour I' instant iSailor nous a couté 21,99 Euros , nous allons
donc investir en achetant 1' option AIS a 8,99 Euros.

Le déblocage de cette option s' effectue rapidement sans probléme , il faut paramétrer la réception des données:
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MMEA

Unkack NMEA Qplians
AlS

Display Tamgets

MRS Thrgpet Labal
Unlock AlS Options

AlS & NMEA Connections

Connection

Connasction 1

Voici les informations concernant Idem:
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M2 1T m
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CONCLUSION:

Ce montage fonctionne sur PC , sur iPad , il devrait fonctionner sur les tablettes Android , Windows 8.1 et Windows RT8.1.
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